
Outils dédiés à l’intégration des robots 
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Au coeur
de la stratégie d’entreprise

www.critt-informatique.fr

ROBOTIQUE cOllaBORaTIvE
Toutes nos démonstrations sur notre chaîne You Tube :

« CRITT Informatique »

RobSimRT est une approche uniformisée de la commande 
de robot dans un contexte de collaboration homme/machine 
intégrée dans un environnement ouvert de simulation et de 
planification de tâches.

Des études de faisabilité sont nécessaires au fil de l’eau, 
RobSimRT répond à ce besoin :

• Sur des ilôts flexibles où il faut intégrer des dispositifs 
de sécurité (scanner laser, barrière immatérielle, caméra …) 
permettant une interaction plus sécurisée entre l’opérateur 
et le robot. Il peut s’agir de cellule de collage, assemblage, 
emballage où l’opérateur prépare les pièces, les met à dis-
position du robot.

• Sur des ilôts robotisés où la tâche à réaliser est partagée 
entre le robot et l’opérateur. Ils travaillent dans une zone 
commune. Le robot n’a pas d’autonomie de production. Les 
rôles peuvent être les mêmes que ceux d’un ilôt robotisé 
flexible ou être inversés : le robot prépare les pièces et l’opé-
rateur les assemble. 
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Middleware 
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